
Géométrie 2nd Droites du plan 

 

 1  – Equation réduite d’une droite 

Théorème 1 : Toute droite (𝑑) du plan est sous l’une des 3 formes suivantes : 

 

Démonstration : Soit (𝑑) une droite d’équation cartésienne 𝑎𝑥 + 𝑏𝑦 + 𝑐 = 0. 

• Si (𝑑) est verticale, alors 𝑢⃗ (0
1
) est un vecteur directeur de (𝑑) qui a donc une équation cartésienne sous 

la forme 𝑥 + 𝑐 = 0 c’est-à-dire 𝑥 = −𝑐  

• Si (𝑑) est horizontale, alors 𝑢⃗ (1
0
) est un vecteur directeur de (𝑑) qui donc une équation cartésienne sous 

la forme −𝑦 + 𝑐 = 0 c’est-à-dire −𝑦 = −𝑐 d’où 𝑦 = 𝑐 

• Si (𝑑) est oblique alors 𝑢⃗ (−𝑏
𝑎
) est un vecteur directeur de (𝑑) avec 𝑎 𝑒𝑡 𝑏 ≠ 0. L’équation cartésienne est  

sous la forme 𝑎𝑥 + 𝑏𝑦 + 𝑐 = 0 c’est-à-dire 𝑏𝑦 = −𝑎𝑥 + 𝑐 c’est-à-dire 𝑦 = −
𝑎

𝑏⏟
𝑚

𝑥 +
𝑐

𝑏⏟
𝑝

 

Exemple 1 : 

1) Tracer la droite (𝑑1): 𝑥 = 1 

C’est la droite verticale passant par 1 

2) Tracer la droite (𝑑2): 𝑦 = −2 

C’est la droite horizontale passant par −2 

3) Tracer la droite (𝑑3): 𝑦 = −3𝑥 + 1 

On calcule les coordonnées de deux points de la droite : 

. Si 𝑥 = 0 alors 𝑦 = −3 × 0 + 1 = 1 donc (0; 1) ∈ (𝑑3) 

. Si 𝑥 = 2 alors 𝑦 = −3 × 2 + 1 = 5 donc (2; 5) ∈ (𝑑3) 

4) Le point 𝐴(1 ; −2) appartient-il à (𝑑1): 𝑥 = 1  ? Oui : 𝑥𝐴 = 1  donc 𝐴 ∈ (𝑑1). 

5) Le point 𝐵(−2 ; 2) appartient-il à (𝑑2): 𝑦 = −2 ? Non : 𝑦𝐵 = 2 ≠ −2  donc 𝐵 ∉ (𝑑2). 

6) Les points 𝐴 et 𝐵 appartiennent-ils à (𝑑3): 𝑦 = −3𝑥 + 1 ? 

. −3𝑥𝐴 + 1 = −3 × 1 + 1 = −2 = 𝑦𝐴 donc 𝐴 ∈ (𝑑3). 

. −3𝑥𝐵 + 1 = (−3) × (−2) + 1 = 7 ≠ 𝑦𝐵 donc 𝐵 ∉ (𝑑3). 
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 2  – Coefficient directeur & Ordonnée à l’origine 

Définition 1 : Soit (𝑑) une droite d’équation 𝑦 = 𝑚𝑥 + 𝑝 

• 𝑚 est appelée le coefficient directeur. C’est la pente de la droite (𝑑). 

• 𝑝 est appelée l’ordonnée à l’origine. C’est la valeur en laquelle la droite  

   coupe l’axe des ordonnées. 

Exemple 2 : Déterminer graphiquement l’équation des droites (𝑑1) et (𝑑2). 

 
 

1) Droite (𝑑1) : 

• 𝑚 = 2 

• 𝑝 = −1 

• Equation : 𝑦 = 2𝑥 − 1 

2) Droite (𝑑2) : 

• 𝑚 = −
2

3
 

• 𝑝 = 2 

• Equation : 𝑦 = −
2

3
𝑥 + 2 

Théorème 2 : Soit (𝑑) une droite d’équation 𝑦 = 𝑚𝑥 + 𝑝.  

Quelque soit les points 𝐴(𝑥𝐴; 𝑦𝐴) et 𝐵(𝑥𝐵; 𝑦𝐵) de la droite (𝑑), on a : 

𝑚 =
𝑦B−𝑦A

𝑥B−𝑥A
=

𝐷é𝑝𝑙𝑎𝑐𝑒𝑚𝑒𝑛𝑡 𝑣𝑒𝑟𝑡𝑖𝑐𝑎𝑙 𝑒𝑛𝑡𝑟𝑒 𝐴 𝑒𝑡 𝐵

𝐷é𝑝𝑙𝑎𝑐𝑒𝑚𝑒𝑛𝑡 ℎ𝑜𝑟𝑖𝑧𝑜𝑛𝑡𝑎𝑙 𝑒𝑛𝑡𝑟𝑒 𝐴 𝑒𝑡 𝐵
   ou encore  𝑝𝑒𝑛𝑡𝑒 =

"↑"

"→"
 

 

Exemple 3 : Dans chacun des cas, déterminer l’équation de la droite (𝐴𝐵). 

1) 𝐴(2 ; 5) et 𝐵(2 − 6) 

𝑥𝐴 = 𝑥𝐵 = 2 donc (𝐴𝐵) est la droite verticale d’équation 𝑥 = 2 

2) 𝐴(−1 ; −3) et 𝐵(0;−3) 

𝑦𝐴 = 𝑦𝐵 = −3 donc (𝐴𝐵) est la droite horizontale d’équation 𝑦 = −3 

3) 𝐴(3 ; 4) et 𝐵(1;−2) 

. 𝑥𝐴 ≠ 𝑥𝐵  et 𝑦𝐴 ≠ 𝑦𝐵 donc (𝐴𝐵) est une droite oblique d’équation 𝑦 = 𝑚𝑥 + 𝑝 

. Calculons 𝑚 : 𝑚 =
𝑦B−𝑦A

𝑥B−𝑥A
=

−2−4

1−3
=

−6

−2
=

6

2
= 3  

. Déterminons 𝑝 : On sait que l’équation de (𝐴𝐵) est sous la forme 𝑦 = 3𝑥 + 𝑝 

  Or 𝐴(3 ; 4) ∈ (𝐴𝐵) donc 𝑦𝐴 = 3𝑥𝐴 + 𝑏  

       4 = 3 × 3 + 𝑏  

    4 = 9 + 𝑏  

    𝑏 = 4 − 9 = −5. 

      . Finalement, on trouve (𝐴𝐵): 𝑦 = 3𝑥 − 5 
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